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Jeżeli Ω jest regularnym ograniczonym obszarem w C zawieraj
↪
acym 0, to

KΩ(·, 0) =
∂v

∂z
,

gdzie v jest rozwi
↪
azaniem problemu Dirichleta

∆v = 0, v =
1
πz

na ∂Ω.

Można st
↪
ad wywnioskować, że Re KΩ(·, 0) = divV, gdzie V jest ci

↪
agÃlym polem

wektorowym na Ω̄, harmonicznym w Ω i takim, że V = ∇E, gdzie

E(z) =
1
2π

log |z|

jest rozwi
↪
azaniem fundamentalnym dla Laplasianu (tj. ∆E = δ0). Traktuj

↪
ac to

jako definicj
↪
e, widać, że można j

↪
a powtórzyć dla obszarów w Rn, n ≥ 3.

Obserwacja ta doprowadziÃla do wprowadzenia nast
↪
epuj

↪
acych poj

↪
eć: funkcja

holomorficzna na obszarze Ω w Rn jest postaci f + ω, gdzie f jest funkcj
↪
a rze-

czywist
↪
a, zaś ω 2-form

↪
a tak

↪
a, że

dω = 0, d∗ω = df.

Można je traktować jako odwzorowania Ω → An, gdzie An = R ⊕ ∧2((Rn)∗)
jest algebr

↪
a (gÃlównym punktem konstrukcji jest to, że daje ona mnożenie w An,

pochodz
↪
ace ze wzoru na j

↪
adro Bergmana). Mamy oczywíscie A2 = C, okazuje si

↪
e

natomiast, że A3 jest dokÃladnie pierścieniem kwaternionów (ta konstrukcja wi
↪
ec

ponownie ,,odkrywa” kwaterniony). Algebry An okazuj
↪
a si

↪
e nieasocjatywne dla

n ≥ 4.


