Niech D C C™ bedzie obszarem. Definiujemy nastepujace pseudometryki.
Definicja 0.1.

Sp(P,§) fsup{<z 82'287 &E j)1/2:u€AD(P)},

gdzie Ap(P) oznacza zbidr wszystkich funkcji psh u spelniajacych warunki:

(b) u jest klasy C? w otoczeniu P,
(c) logw jest pshi0 < wu<1naD.

Kp oznacza najwieksza pseudometryke taka, ze jej indykatrysa jest pseudo-
wypukla. Mozna tez ja zdefiniowaé¢ podobnie jak pseudometryke Kobayashi-
Busemana, biorac zamiast otoczki wypuktej indykatrysy pseudmetryki Kobay-
ashiego obwiednie holomorficznosci.

Whprost z definicji mamy nastepujaca nieréwnosé
Sp < f(D.

Lemat 0.2 (Lemat lokalizacyjny). Niech Q@ C C™ bedzie obszarem ograniczo-
nym. Jesli V€ U sq otwartymi zbiorami, to

SUﬂQ(Q7§)%SQ(q7£)) quﬂQ,gECn

Propozycja 0.3. Jesli a jest nie-psc, klasy C* elementem brzegu obszaru D €
Cn, to

< 0d(z), X

SD(Z,X) QIJRD(ZaX) ~ W

+1|X|, blisko a.

Definicja 0.4.

Ge :=B,(0,e)N{z = (21,22,2") € C" : 0 > r(2) := Rezy — |22]™ + q()},
gdziee >0, m > 1iq(2) <|Z|%,0 <k <m.
Propozycja 0.5. Jesli § > 0 i Ps := (—6,0,0'), to

Kg. (Ps, X) < |X1[0Y™ Y + | Xo| 4 | X' |61/ M=k,



