
Niech D ⊂ Cn będzie obszarem. Definiujemy następujące pseudometryki.

Definicja 0.1.

SD(P, ξ) := sup
{( n∑
i,j=1

∂2u(P )
∂zi∂zj

ξiξj

)1/2
: u ∈ AD(P )

}
,

gdzie AD(P ) oznacza zbiór wszystkich funkcji psh u spełniających warunki:

(a) u(P ) = 0,

(b) u jest klasy C2 w otoczeniu P ,

(c) log u jest psh i 0 ¬ u ¬ 1 na D.

K̃D oznacza największą pseudometrykę taką, że jej indykatrysa jest pseudo-
wypukła. Można też ją zdefiniować podobnie jak pseudometrykę Kobayashi-
Busemana, biorąc zamiast otoczki wypukłej indykatrysy pseudmetryki Kobay-
ashiego obwiednię holomorficzności.

Wprost z definicji mamy następującą nierówność

SD ¬ K̃D.

Lemat 0.2 (Lemat lokalizacyjny). Niech Ω ⊂ Cn będzie obszarem ograniczo-
nym. Jeśli V b U są otwartymi zbiorami, to

SU∩Ω(q, ξ) ≈ SΩ(q, ξ), q ∈ V ∩ Ω, ξ ∈ Cn.

Propozycja 0.3. Jeśli a jest nie-psc, klasy C2 elementem brzegu obszaru D b
Cn, to

SD(z,X) ≈ K̃D(z,X) ≈
< ∂d(z), X >
(d(z))1/2

+ |X|, blisko a.

Definicja 0.4.

Gε := Bn(0, ε) ∩ {z = (z1, z2, z′) ∈ Cn : 0 > r(z) := Rez1 − |z2|m + q(z′)},

gdzie ε > 0, m ­ 1 i q(z′) > |z′|k, 0 < k ¬ m.
Propozycja 0.5. Jeśli δ > 0 i Pδ := (−δ, 0, 0′), to

K̃Gε(Pδ, X) > |X1|δ1/m−1 + |X2|+ |X ′|δ1/m−1/k.
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